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La sicurezza nei cantieri:
questione locale o globale?

Settore costruzioni

circa 7%

Vittime sul lavoro nel settore 
edile a livello mondiale

30-40% dei casi fatali

In complesso

Tutti i settori

Mortali

448.245 1.119

37.256 164
8% 15%

ITALIA*

Forza lavoro mondiale
impiegata nell’edilizia

*Infortuni sul lavoro avvenuti nel periodo 2021 e definiti al 30/04/2022 (INAIL, 2022)



Natalia Trapani – Università degli Studi di Catania

Evoluzione dei cantieri

https://www.cptcomo.org/sicurezza/foto-cantieri-2/

IERI

OGGI

…in altre parti del mondo
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Evoluzione dei cantieri

https://bim.acca.it/bim-e-sicurezza-in-cantiere/

OGGI O DOMANI?

https://www.ip4fvg.it/quando-la-realta-aumentata-entra-nel-cantiere/

© Andre van Delft

https://www.linde-mh.it/it/



Natalia Trapani – Università degli Studi di Catania

La ricerca (bibliografica) 1/2

circa 308.000 risultati

dal 2018
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Journals

• Journal of Construction Engineering and Management

• Safety Science

• Automation in Construction

• Accident Analysis and Prevention

• Journal of Safety Research

• Journal of Management in Engineering

• Journal of Building Construction and Planning Research

• Journal of Occupational Health Psychology

• International Journal of Occupational Safety and Ergonomics

• Advanced Engineering Informatics

• …
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CLUSTER
TEMATICI
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Cluster 1: Progettazione e tecnologie digitali

Safety in Design (SiD)/Prevention through Design (PtD)

Collinge et al. (2022)

Construction
Safety
ontology 

Zhang et al. (2015)

Non tutti i BIM forniscono suggerimenti sulla sicurezza o 

consentono una valutazione obiettiva dei livelli di rischio
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Cluster 1: Progettazione e tecnologie digitali

Xu et al. (2022)

3D mapping and positioning of indoor environments. SLAM-based

indoor mobile laser scanning systems (IMLS) (Wang et al., 2019)

Droni (Rotary-wing):
• capacità di volo 

verticale, che 
facilita decolli e 
atterraggi

• capacità di volo 
stazionario, che 
consente di volare 
in spazi ristretti e 
attorno agli ostacoli
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Cluster 2: Sensori e sistemi di monitoraggio

Rao et al. (2022)

(Moselhi et al., 2020)
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Cluster 3: Internet of Things & Data Analytics

identificazione dei rischi, 
monitoraggio delle 
condizioni di salute e della 
sicurezza e le ispezioni, 
utilizzo di dispositivi di 
protezione individuale 
innovativi

• Computer vision

• Deep learning

• Transfer learning

• Image dataset

• Real-time object detection

(Moselhi et al., 2020)
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Cluster 3: Internet of Things & Data Analytics

Smart PPE (= Personal Protective Equipment = DPI)

(Awolusi et al., 2018)
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Cluster 3: Internet of Things & Data Analytics

Smart PPE (= Personal Protective Equipment)

(Adjiski et al., 2019)

Although such new 
technologies promise greater 
safety and comfort for workers, 
there are still many obstacles 
that need to be overcome to 
ensure their successful use
https://osha.europa.eu/en/publ
ications/smart-personal-
protective-equipment-
intelligent-protection-future

https://osha.europa.eu/en/publications/smart-personal-protective-equipment-intelligent-protection-future
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Cluster 4: Robot

Utilizzo di robot nelle costruzioni:

• sostituire i lavoratori nella gestione di carichi pesanti 

• evitare il ricorso a lavoratori in ambienti pericolosi (es. gallerie, spazi 
confinati)

• Rilevare posture adottate dal lavoratore e guidarlo nelle azioni 
tramite esoskeleton

(Li & Ng, 2017)

Programma Nazionale per la Ricerca 2021-
2027 GRANDI AMBITI DI RICERCA E 
INNOVAZIONE
Articolazione 4. Robotica per la salute e 
sicurezza 4.0 (TRL >3)
Priorità di ricerca: …Sistemi robotici per la 
salute, la sicurezza e il benessere lavorativo.

Impatto atteso: EU2: Riduzione del rischio di 
malattie professionali e infortuni sul lavoro; 

TRL: Tecnology Readiness Level (TRL = 4 Validazione in laboratorio del concetto)
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Cluster 5: Safety Climate & Perfomance

impatto sulle safety 
performance dei 
lavoratori

(Alruqi et al., 2018)
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…la collaborazione tra imprese, professionisti, organismi 
di controllo e università

La vera sfida è…
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